
第二十三届中国机器人及人工智能大赛
决赛规则（线上部分）

比赛项目名称

ROS 智能车 F1 挑战赛

一、竞赛形式

根据决赛规则，自行搭建赛道。采用 2个机位直播方式完成任务，

并按照要求将技术报告和源代码打包通过百度网盘上传。

作品技术报告电子版 1 份、、工程源码（工作空间中的 src 文件

夹）1 份，打包为一个压缩包，文件名：ROS 智能车 F1 挑战赛决赛作

品-学校名-队长姓名，提交方式为百度网盘扫码发文件。

提交材料时间：

队伍完成比赛后的 20 分钟内。

二、具体评分细则

2.1 决赛规则：

赛项使用的赛道搭建于承办校室内场地中，为环形赛道，由行进

区、障碍物区、维修站构成，赛道宽度 530cm。赛道中含有起跑线和

维修站提示线，起跑线上方架设交通灯。场景模拟 F1 方程式赛车的

赛道，要求参赛队伍控制小车完成相应任务。具体如下图所示：
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正式赛道图

赛题任务：

赛项模拟 F1方程式赛车的比赛流程，要求参赛队伍根据裁判的

指令，控制小车从起点出发，沿赛道行进完整的 10 圈后，冲过终点

自动停止。在行进的过程中，当发现位于起点的进站指示牌亮起相应

的指示灯时（第 3~7 圈中的某一圈），小车需要在本圈识别维修站区

域提示，并进入维修站，车身全部进入蓝色区域并保持停止状态至少

5 秒后，方可驶出维修站继续前进。具体规则和分数赏罚说明如下：

1）出发环节，基础分为 10 分。参赛队伍在裁判口头发出的“出

发”命令后，通过可视化界面设定/控制指令等方式实现小车的顺利

起跑，可得基础分；通过语音自动识别裁判的出发命令并顺利起跑，

可得基础分+10 分；通过语音自动识别裁判的出发命令，且判断声源
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在小车的正前方才发车，可得基础分+5 分。

2）行驶环节，基础分为 50 分。参赛队伍在起跑后 10 分钟内能

够完整的跑完 10圈，并冲过终点线停止，可得基础分 50分，超时得

0 分，少行驶 1 圈扣 5 分。过程中车身任一区域越过黄线或碰到跑道

周围的护栏，每次扣 2 分。在进维修站的下一圈，红色阴影区域会设

置障碍物（不多于 3 个，仅保持一圈），小车若碰到障碍物，每次扣

5 分。若基础分扣完，需继续倒扣分。

3）进站环节，基础分为 10 分。参赛队伍能够在 10圈内成功进

站一次并顺利驶出，可得基础分 10分。未进行进站动作的，不得分。

①能够自动识别指示牌的指示灯，并在随后顺利进站的，可在基础分

上+10 分。②进站后，小车完全停入蓝色区域的，在基础分上+10 分。

③在站内没有碰到护栏也没有越线的，在基础分上+10 分。

4）完赛环节，基础分为 5 分。参赛队伍能够在跑完 10圈后使终

点线停止，可得基础分 5分。若小车车身完全越过终点线，在基础分

上+5 分。

5）其他说明。除完成比赛任务的要求以外，还可完成其他功能

的，每项可获得 5 分的额外奖励分，如实现多机协同功能。奖励分只

可用于前四项得分相同的队伍进行排名，若参赛队伍获得基础分数和

奖励分数皆相同，则通过完赛时间进行排名。
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备注说明

1）尺寸要求：长 * 宽 * 高 ≥ 270mm * 210mm * 140mm

2）小车必须采用阿克曼底盘结构

3）硬件配置：无要求

4）软件架构：必须使用 ROS 系统，版本不限制。参赛队可在 ROS 系

统的基础上自行选择自动驾驶方案，如 SLAM 建图+导航方案、基于图

像的深度学习方案等，具体策略不做限制。

5）关于指示牌。指示牌上有 2 个圆形 LED 点阵双色灯（直径不大于

100mm），有三个状态：两个灯都不亮、红灯亮起、绿灯亮起。参赛

队伍在第 3~7 圈中随机点亮进站指示灯。其他时间段指示灯可能不亮，

也可能亮绿灯。指示灯示意图如下：

红灯亮起 绿灯亮起

6）关于障碍物。障碍物为彩色塑料锥桶，具体尺寸和形状如下图：
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2.2 线上赛直播要求

1）自行制作的赛道整体长宽、跑道宽度均不能超过下图所示尺

寸的 5%，允许小于以下尺寸。在比赛前必须要需使用卷尺等工具进

行赛道尺寸展示，若无此项，有效成绩按照所有任务得分的 50%计算。

2）必须采用双机位视频展示。1 号机位跟随小车，视角要清晰

的显示小车的全部轮廓以及小车周围的跑道和障碍物信息；2 号机位

展示比赛现场的全景信息，必须包括以下信息：赛道全景、参赛队员、

用于发布指令的电脑。2个机位需共同在指定时间内进入视频会议，

保证比赛过程中的视频流畅。若直播画面缺乏以上信息，有效成绩按

照上一项折合后的成绩的 50%计算。

3）打开所有启动文件后，在小车出发前，需要打开 ROS 中的节

点图进行所有节点关系的清晰展示，并打开所有隐藏项。小车到终点

停止后，再次刷新节点图进行展示。若直播视频缺乏以上信息，有效

成绩按照上一项折合后的成绩的 50%计算。

4）禁止使用遥控器控制，一经发现，直接取消参赛成绩。若裁

判认为参赛队有使用遥控器的嫌疑，有权要求队伍通过在线直播（会

议）方式进行作品复测。

5）提交的源码必须与比赛运行程序一致，若发现提交代码与运

行结果不符，裁判有权取消队伍的参赛成绩。

6）技术报告的要求与初赛一致，但内容不得与初赛报告一致，
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可以在初赛的基础上进行改进和完善。
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三、评分表

ROS 智能车 F1 挑战赛决赛 评分表

环节 任务 分值 完成情况 说明

出发环节

基础功能 10 分

语音起跑 10 分

判断声源 5分

行驶环节

基础功能 5分/圈

撞线（护栏） -2 分/次

撞障碍物 -5 分/次

进站环节

基础功能 10 分

无碰撞 10 分

识别指示灯 10 分

完赛环节
基础功能 5分

完全越线 5分

附加功能

功能 1 5 分

功能 2 5 分

功能 3 5 分

功能 4 5 分

总分 记分员签字

用时 队长签字


