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无人车智能挑战赛-目标射击 

一、赛项专家组 

组长: 张海涛 陆军工程大学 副教授 

成员：高育鹏 空军工程大学 副教授 

      刁智华 郑州轻工业大学 副教授 

      胡荣群 南昌理工学院 副教授 

      房义军 江苏大学 实验师 

赛项咨询方式： 

联系人：张强  

联系电话：17610662055  

      邮箱：1261155788@qq.com 

二、项目设置原则 

无人车在实际环境下的定位和导航、无人车机器视觉的应用是无

人驾驶技术发展的基础，也是当今机器人研究领域最热门、应用最广

泛的一个分支。为了大力推广无人车定位导航和机器视觉技术在高校

中的学习，我们专门设立了无人车智能挑战赛比赛-目标射击项目，

以展示和对比各队机器人的定位导航算法、机器视觉算法先进性和实

际应用效果。该项目要求机器人在一个较为复杂的自然环境内，在不

依赖引导线和特殊颜色标记的情况下，自主导航找到场地中指定的任

务位置、在到达后通过视觉找到目标物并通过自身携带的击打模块打

倒目标物，并在完成任务后顺利的到达终点。 

   本赛项重点培养学生综合工程素质，提升参赛者智能机器人控制、
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传感、驱动等各方面技术水平，熟悉机器人操作系统各方面功能及控

制算法编程实现，涵盖专业知识及技能包括自动控制、单片机编程、

数字电路、伺服电机驱动、机器人操作系统、C\C++\Python 编程、

传感器技术、激光 SLAM、机器视觉、深度学习等，可开展的课程包

括《ROS 机器人操作系统》、《SLAM 技术》、《C++\Python 智能机

器人控制实践》、《移动机器人自主定位及导航》、《机器视觉》、

《无人驾驶技术基础》等。 

三、项目规则 

1、场景设置 

 

 

 （1）比赛场地为 3.6m*3.6m，场地四周架设高为 30cm 的围栏。 

 （2）场地设置起点、终点区域各一个，尺寸均为 50cm*50cm。 



 第二十三届中国机器人及人工智能大赛比赛规则 

 （3）比赛场地会中设置 1-3 一共三个任务点和相对位置的三个

标靶，每个任务点为 40*50cm 的长方形，标靶距离任务点的水平距离

为 100cm，标靶中心高度离地 26cm，每个任务点中间由长 120cm 高

30cm 的挡板隔离，每个参赛队需分别到达 1-3 任务点，并且在该任

务点射击正前方的任务标靶，其中 1、2 两点前方的任务标靶为单一

指定标靶，3 点前的标靶为三个，只有一个为任务标靶。 

  （4）标靶尺寸为 5cm*5cm正方形，标靶图像为 AR识别码，识别码

在比赛现场发布，3点前的任务标靶现场抽签决定位置。 

 比赛过程中，所有参赛人员需站在场地围栏外，除紧急处理情况

下的裁判员其余所有人员禁止进入正在比赛中的场地。 

2、比赛过程  

 机器人从起点区域启动，参赛队准备好后向裁判示意，裁判确认  

比赛开始后，参赛队启动机器人。机器人一旦启动，参赛队将不能再  

触碰或遥控机器人。若机器人在比赛过程中触碰到围挡或者机器人地

面投影部分到达禁行线或者机器人触碰到“终点”区域，比赛终止。 

机器人进入场地后，需要进入每个任务点，机器人在地面投影完

全进入任务点便算到达，到达任务点后，自行瞄准射击（在瞄准射击

过程中不可进入禁行区域）。导航过程中只有裁判员可以跟随机器人

进行计分和紧急情况处理。导航过程中若机器人进入禁行区域或者触

碰围挡或者其他任何障碍物，裁判会紧急关闭机器人，比赛终止。 

比赛结束条件：机器人在比赛过程中触碰到围挡、机器人越过禁

行线、机器人触碰到“终点”区域、参赛队伍弃权。 
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3、机器人要求  

（1）参赛机器人需使用经过组委会认证的统一参赛平台，参赛队在

此基础上可以进行改装。  

（2）在满足规则的前提下，可以对机器人的机械和传感器进行  

扩展，所用的扩展传感器须经大赛委员会认证，或者由用户完全自主

自制的传感器，未经组委会认证的，将取消比赛资格。  

（3）任何一台参加比赛的机器人都必须安全操作，即不对人和环境

造成危害。每台机器人都要将电源开关设立在外壳上容易接近的地

方。裁判认定参赛机器人有安全隐患，技术委员会警示仍不修改的队

伍，技术委员会有权取消参赛资格。 

（4）任何一个参赛的机器人都需要提供一个开始按钮，而将会由裁

判人员或者团队成员来操作开始比赛。当开始按钮被按下后，将不允

许任何参赛队成员触碰或遥控机器人。  

4、比赛评分标准 

⑴ 到达目标点 A          （10′） 

⑵ 击倒 A 前方的标靶      （15′） 

⑶ 到倒目标点 B          （10′） 

⑷ 击倒 B 前方的标靶      （20′） 

⑸ 到倒目标点 C           （10′） 

⑹ 击倒 C 前方的任务标靶   （25′） 

⑺ 到达终点区域           （10′） 

⑻ 现场答辩                （10′） 
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 机器人到达目标点或终点，如未完全进入任务点内，裁判根据实

际情况酌情给分。 

 如果出现 2 个或 2 个以上的多队同分现象，则根据比赛终止前

的比赛用时来确定排名，用时较少的队伍排名靠前。比赛过程中参  

赛队可以主动要求放弃比赛来获得较短的比赛终止时间。 

5、基本赛制 

A.比赛时由各队根据抽签轮流上场进行。 

B.每队启动前赛前准备时间为 2 分钟。 

C.比赛采用两轮大循环赛制，第一轮每队进行一次，然后开始第二轮。

相当于每支队伍有两次比赛机会，第一次比赛完毕后待后面队伍完成

第一轮比赛后再开始第二轮比赛，中间有充足的调整时间。 

D.参赛队的最后得分取两次比赛机会里的最高一次得分。 

四、备注说明 

比赛现场使用道具以技术委员会提供的实物为准。 

  

 


